
Automatisierte Lösungen für hausinterne 
Transporte 

Automatisches Abholen und Abliefern von 
Transportwagen – ideal für viele verschiedene 
Zugaufgaben. 

Der Roboter transportiert 
schwere Güter effektiv  
zwischen verschie- 
denen Standorten.

ZUGLAST:
500 kg

ZUGLAST:
300 kg

Höchste 
Position 

über dem 
Boden:

1180 mm

Niedrigste 
Position 

über dem 
Boden:

1275 mm
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Höchste 
Position 

über dem 
Boden:

1180 mm

Nidec
Drei mit einem MiRHook 
ausgestattete MiR100-
Roboter optimieren den 
internen Wagentransport 
beim deutschen 
Unternehmen Nidec. Jeder 
der Roboter legt täglich 
eine Strecke von 11 km 
zurück. Die Roboter sind 
dabei mit dem autonomen 
Abholen, Transportieren 
und Abliefern von 
Transportwagen zwischen 
zwei verschiedenen 
Produktionsbereichen und 
dem Lager betraut. 

Da die eintönigen 
Transportaufgaben nun 
von den mobilen Robotern 
übernommen werden, 
können die frei werdenden 
Mitarbeiter in der F&E 
eingesetzt werden. Zudem 
wird weniger Raum für 
die Zwischenlagerung 
benötigt, da die 
Materialien direkt von den 
Montagelinien abgeholt 
werden. 

km/Tag





TECHNISCHE DATEN

BESTIMMUNGSGEMÄSSE 
VERWENDUNG
Kollaborativer mobiler Roboter mit Haken für die vollautomatisierte Abholung und Lieferung von 

Transportwagen
für die vollautomatisierte Abholung und Lieferung von 
Transportwagen

ABMESSUNGEN 
Länge (höchste bis niedrigste Position des 
Hakenarms)

1180–1275 mm 1180–1275 mm

Breite 580 mm 580 mm

Höhe (niedrigste bis höchste Position des 
Hakenarms)

550–900 mm 550–900 mm

Bodenfreiheit Roboter: 50 mm
Greifhöhe: 50–390 mm

Roboter: 50 mm
Greifhöhe: 50–390 mm

Gewicht (ohne Ladung) 98 kg 98 kg

FARBE 
RAL-Farbe RAL 9010 / Reinweiß RAL 7011 / Eisengrau

ZUGLAST 
Ladung inkl. Transportwagen Bis zu 300 kg bei <1 % Steigung

200 kg bei 5 % Steigung
Bis zu 500 kg bei <1 % Steigung
300 kg bei 5 % Steigung

GESCHWINDIGKEIT UND LEISTUNGSFAKTOREN 
Reichweite (abhängig von Beladung) 8–10 Stunden oder 15–20 km 8–10 Stunden oder 15–20 km

Höchstgeschwindigkeit 1,5 m/s (5,4 km/h) 1,1 m/s (4 km/h) 

Wendekreis (ohne Transportwagen) 520 mm (um Robotermitte) 520 mm (um Robotermitte) 

Wendekreis (mit Transportwagen) Gesamtlänge Roboter und Transportwagen plus 
550 mm 

Gesamtlänge Roboter und Transportwagen plus 
550 mm 

Positionierungsgenauigkeit (beim Platzieren 
des Transportwagens)

±200 mm von Mittelposition, 10° Genauigkeit ±200 mm von Mittelposition, 10° Genauigkeit

SPANNUNGSVERSORGUNG 
Batterie Li-NMC, 24 V, 40 Ah Li-NMC, 24 V, 40 Ah

Ladezeit Bis zu 3 Stunden (0–80 %: 2 Stunden) Bis zu 3 Stunden (0–80 %: 2 Stunden)

Internes Ladegerät Eingang: 100–230 V AC, 50–60 Hz
Ausgang: 24 V, max. 15 A

Eingang: 100–230 V AC, 50–60 Hz
Ausgang: 24 V, max. 15 A

UMGEBUNG 
Umgebungstemperaturbereich
(Luftfeuchtigkeit: 10–95 % nicht kondensie-
rend)

+5 °C bis 50 °C +5 °C bis 50 °C

Schutzart IP20 IP20

KOMMUNIKATION 
WLAN Dualband, drahtlos, AC/G/N/B Dualband, drahtlos, AC/G/N/B

Bluetooth 4.0 LE, Reichweite: 10–20 m 4.0 LE, Reichweite: 10–20 m

Ein- und Ausgänge USB und Ethernet USB und Ethernet

SENSOREN 
SICK-Sicherheits-Laserscanner S300 
(vorne und hinten)

Optischer 360°-Schutz um den Roboter Optischer 360°-Schutz um den Roboter

3D-Kamera Intel RealSense™ am Roboter Erkennung von Objekten im Fahrweg 50–500 mm über 
dem Boden 

Erkennung von Objekten im Fahrweg 50–500 mm über 
dem Boden 

3D-Kamera Intel RealSense™ vorne am 
Haken

Erkennung von Objekten im Fahrweg bis zu 2000 mm 
über dem Boden 

Erkennung von Objekten im Fahrweg bis zu 2000 mm 
über dem Boden 

TRANSPORTWAGEN 
Länge 500–2400 mm 500–2400 mm

Breite 400–1500 mm 400–1500 mm

Höhe 200–2000 mm 200–2000 mm

Jetzt bei Ihrem AGV Mobile Robots Spezialist Dahl Automation GmbH, 58540 Meinerzhagen
T. +49 (0)2358  335 99 0           E. mail@dahl-automation.de           www.mobile-robots.de 


